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Chapitre 1

Cinématique



Chapitre 2

Dynamique

2.1 Interaction de gravitation

2.2 Force de rappel d’un ressort

F=—k Al

2.3 Poussée d’Archimede

H=—ps-Vi-g

2.4 2eme loi de Newton
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2.5

2.6

2.7

2.8

Principe fondamental de la dynamique dans un référentiel

non galiléen

F— m(de + d¢) = may

Quantité de mouvement

D =mu
Moment cinétique
oo =0M Np

Moment de la résultante des forces



2.9 Ressorts équivalent

2.9.1 Ressorts en série

k1ko

k p—
4 k1 + ko

2.9.2 Ressorts en paralléle



Chapitre 3

Travail, puissance et énergie
3.1 Travail élémentaire d’une force

AW = F -dl = ||F|| - ||dl]| - cos(6)

ﬁzdl;»dvv:ﬁ-ﬁ-dt
dt

3.2 Travail d’un déplacement entre 2 points

Wap=[1dW = [{ F-dl
wapg = fi{ F - 0dt
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