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Chapitre 1

Cinématique
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Chapitre 2

Dynamique

2.1 Interaction de gravitation

F⃗12 = −G
m1m2

r2
u⃗

2.2 Force de rappel d’un ressort

F⃗ = −k ·∆lu⃗

2.3 Poussée d’Archimède

Π⃗ = −ρf · Vi · g⃗

2.4 2ème loi de Newton

F⃗ = ma⃗
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2.5 Principe fondamental de la dynamique dans un référentiel
non galiléen

F⃗ −m(a⃗e + a⃗c) = ma⃗r

2.6 Quantité de mouvement

p⃗ = mv⃗

2.7 Moment cinétique

σ⃗0 = O⃗M ∧ p⃗

2.8 Moment de la résultante des forces

dσ⃗0
dt

= O⃗M ∧ F⃗ = M⃗0(F⃗ )
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2.9 Ressorts équivalent

2.9.1 Ressorts en série

keq =
k1k2

k1 + k2

2.9.2 Ressorts en parallèle

keq = k1 + k2

5



Chapitre 3

Travail, puissance et énergie

3.1 Travail élémentaire d’une force

dW = F⃗ · d⃗l = ||F⃗ || · ||d⃗l|| · cos(θ)

v⃗ =
d⃗l

dt
⇒ dW = F⃗ · v⃗ · dt

3.2 Travail d’un déplacement entre 2 points

WAB =
∫ B
A dW =

∫ B
A F⃗ · d⃗l

wAB =
∫ t2
t1 F⃗ · v⃗dt
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